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GiZGi iZLEYEN KATEGORI KURALLARI

- Belirtilenler sadece “Cizgi Izleyen” kategorisi icin gegerlidir. Bu kurallarin disinda genel
kurallar da dikkate alinmalidir.

- Gebze Teknik Universitesi Robotik ve Otomasyon Kuliibii gerek gérdiigii takdirde kurallari
degistirme hakkina sahiptir.

- 5846 Sayili Fikir ve Sanat Eserleri Kanunu geredince GTU Robotik ve Otomasyon Kuliibiine
aittir.

GOREV TANIMI

Bu kategoride yarisacak robotlarin, organizasyon komitesi tarafindan hazirlanan parkur
uzerindeki kontrast renkli ¢izgiyi (Beyaz zemin Uzerindeki siyah ¢izgi veya siyah zemin
Uzerindeki beyaz ¢izgi) algilayarak; parkuru dogru, kesintisiz ve belirlenen engelleri agarak
en yuksek puanla tamamlamasi beklenmektedir.

ROBOT TEKNIK OZELLIKLERI

e Boyutlar: Robotlar maksimum 250 mm geniglik, 350 mm uzunluk ve 200 mm yukseklik
Olcllerini agmamalidir.
Agirlik: Robotlarin agirligr en fazla 2000 gram (2 kg) olabilir.
Otonomluk: Robotlar yalnizca otonom olarak ¢aligmalidir. Disaridan mudahale kesinlikle
yasaktir.

YARISMA FORMATI VE ZAMAN KURALLARI

e Katihm ve Anons: Yarismacilar isimleri anons edildikten sonra en ge¢ 10 dakika i¢inde
parkur basinda olmalidir.

e Gecikme Cezasi: 5 ile 10 dakika arasinda gelindiginde, her 1 dakikalik gecikme icin toplam
puandan -10 puan dusuldr. 10. dakikada gelmeyen yarismaci diskalifiye edilir.

e Teknik Mola: Yarismacinin 1 dakikalik tek bir mola hakki vardir. Molada fiziksel kontroller
(kablo, batarya) serbest; kod ylklemek veya sensor ayari degistirmek yasaktir.

e Ikinci Deneme: Bu yilki formatta ikinci deneme hakki tamamen kaldirilmistir. Yarismacilarin



tek bir resmi tur hakki bulunmaktadir.
Yarisma parkuru izerinde baslangi¢ noktasi kura ile belirlenir.
Robot hareket ettikten sonra baglangig ¢izgisine bir engel yerlestirilir.
Robotun turunu tamamlayip baglangi¢c noktasina geri donduginde bu engeli algilayip
carpmadan durmasi beklenir.
e Engele carpan robottan 100 puan kirilir.
PUANLAMA VE SIRALAMA SiSTEMI

e Maksimum Puan: Parkurun eksiksiz tamamlanmasi durumunda alinabilecek toplam
maksimum puan 1000'dir.

e Yarismacilarin nihai siralama puani, stire performansi ve gérev puani kriterleri dikkate
alinarak hesaplanacaktir. Toplam puanin olusturulmasinda sure kriteri %50, gbrev puani
kriteri ise %50 agirliga sahip olacaktir.

MUDAHALE VE PENALTI (CEZA) KURALLARI

e Toplam Mudahale Siniri: Bir yarismaci parkur boyunca toplamda en fazla 15 midahale
hakkina sahiptir.

e Engel Basi Siniri: Her bir 6zel engel igerisinde en fazla 3 miidahale yapilabilir. 3 miidahale
sonrasi engeli gegemeyen robot o0 engelin puanini alamaz.
Mudahale Penaltisi: Her fiziksel midahalede 25 puan ceza uygulanir.
Yerlestirme Slresi: Midahale sonrasi robot 10 saniye iginde tekrar yerlestiriimelidir. Sire
asildiginda 25 puan ceza uygulanir.

e Konumlandirma: Robot duz ¢izgide ¢iktiysa ¢iktigi noktaya, engel icindeyse engelin
baslangicina (formasyonun basladidi nokta) konulur.

e Hareketsizlik: Robotun 10 saniyeden fazla durmasi miudahale gerektirir ve 25 puan ceza
uygulanir

PARKUR OZELLIKLERI VE TEKNIK DETAYLAR

e Zemin ve Cizgi: Parkur, mat beyaz dekota lizerine siyah mat folyo banttan olusur. Bazi
bolgelerde ters kontrast uygulanabilir.

e Yol Genisligi: Ana yolun toplam genigligi 600 mm'dir. Robotun bu genisligin disina ¢ikmasi
"pist dis1" kabul edilir.

e Bant Genisligi: Takip edilecek ¢izgi 19\pm1 mm genisligindedir.

ENGEL TANIMLARI VE GEGi$ KURALLARI

e Alternatif Yol: Cizgi iki kola ayrilir. Robotun daha kisa olan yolu se¢cmesi beklenir. Yanlis yola
giren robot tam puan alamayacaktir.

e Dairesel Dénguler: Cizgi tam bir daire olusturur. Robotun ¢izgiyi kaybetmeden ana yola
baglanmasi gerekir.

o Kesik Cizgiler: Cizginin belirli araliklarla koptugu bélimdur. Robotun dogrultuyu koruyarak bir
sonraki parcay! bulmasi beklenir.

e Zikzak Gegisi: Keskin sag ve sol dénlslerden olusur. Robotun savrulmadan ¢gizgide kalmasi
test edilir.



e Uggen Alan: Sensdrleri yaniltmaya yonelik geometrik sekillerin bulundugu alandir. Robot
sadece ana cizgiyi takip etmelidir.

e Yo6n Bulma Alani: Robotun éniindeki yol ayrimlarinda yerdeki belirtegleri algilayarak dogru
yone sapmasi gerekir.

e Keskin Virajlar: 90 dereceye varan ani donislerdir. Robotun hizini ayarlayarak cizgiden
kopmamasi kritiktir.

SIKCA SORULAN SORULAR VE ACIKLAMALAR

e Miidahale ve Puan iligkisi: Her miidahale toplam 15 olan hakkinizdan diser ve -25 puan
ceza uygulanir.

e Miudahale Sonrasi Yerlesim: Robot engelin icindeyse dogrudan o engelin baslangicina
yerlestirilir.

e Teknik Mola Sinirlari: Mola sirasinda sadece fiziksel baglanti dizeltmeleri yapilabilir;
yazilimsal mudahale yasaktir.

e ikinci Deneme: ikinci deneme hakki bu sene uygulanmayacaktir.




ORNEK PARKUR




