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KELEBEK ROBOT OLIMPIYATLARI

HUNKAR GAYIRI KATEGORiI KURALLARI

= Belirtilenler sadece “Hiinkér Cayiri” kategorisi icin gegerlidir. Bu Kurallarin diginda genel

kurallar da dikkate alinmalidir.

- Gebze Teknik Universitesi Robotik ve Otomasyon Kuliibii gerek goérdiigii takdirde kurallari

degistirme hakkina sahiptir.

- 5846 Sayili Fikir ve Sanat Eserleri Kanunu geredince GTU Robotik ve Otomasyon

Kuliibline aittir.

GOREV TANIMI

Bu kategoride zorlu ve engelli bir parkuru en kisa slrede bitirmek esas alinir.

ROBOTUN TANIMLANMASI
* Bu kategoride robotlarin otonom olma zorunlulugu yoktur. Kablolu ya da kablosuz bir
kumanda ile robotlar manuel olarak yonlendirilebilir.
* Araclarin genisligi 60cm’yi gegmemelidir.

* Bu sene yapilacak olan Hinkar Cayiri arazisinde bulunan kdpru ve kapi
parkurlarindan 6turu aracin sag ve sol tekerlekleri arasi mesafe 40cm’yi gegcmemelidir

+ Otonom araglar erken kayit sirasinda otonom oldugu bildirilmelidir.

YARISMA FORMATI

e Hakemler; sure takibini, ceza takibini ve bunlarin kayitta tutulmasini saglayacaklardir.

e Robota el ile yapilan her mudahale hakki 8 adettir ve her birinde ceza uygulanir.
Muldahale yaparken bashakeme yarismaci tarafindan midahale istedigi anlasilacak
sekilde iletilir ve miudahale baghakem dudagu ile onaylanip sire durdurulur. Her
mudahalede toplam puanindan 50 puan kirilarak ceza uygulanir. Eger bashakem
didigu ¢almadan midahale yapilirsa ekstra 50 puan daha kirillarak ceza uygulanir.
Ekstra cezalarla beraber 400 ceza puanina ulasan arag yarismadan diskalifiye olur.




Mudahale hakki kullanildiginda robot ya halihazirda icinde bulundugu parkur
bdlimUnUn basina tekrar yerlestirilir ya da bir sonraki parkur basina yerlestirilir.
Gegilemeyen parkur atlanip digerine gegilirse gegilen parkurdan puan alinamaz.

Hakemler; sure takibini, ceza takibini ve bunlarin kayitta tutulmasini saglayacaklardir.

Yarismacilar icin tek seferlik ve bir dakikalik teknik mola hakki vardir. Teknik mola
bashakem dudugu ile baslar. Teknik molada ¢ikan teker ya da palet takimi ve pilin
degisimi yapilabilir ancak belirtilen iki par¢a disinda bir pargca degisimi yapilamaz.
Teknik mola siresi bitimine yakin s6zIi uyari ve geri sayim yapilir, teknik mola siresi
bitince yarisma baslamis sayilir ve gegen sure yaris siresine dahil edilir. Teknik mola
sonunda arag, teknik molanin istenildigi bélimuin basindan baslayabilir. Teknik mola
kullaniminda 75 puan ceza uygulanir.

Su derinligi 6-8 cm’dir ve robotun tim tekerlekleri suya temas etmek zorundadir.

Aracin tekerlek sayisinin ya da palet sayisinin yarisi kadari parkur disina ¢iktiginda (4
tekerliyse 2, 6 tekerliyse 3 gibi) ara¢ parkur disinda sayilir. Parkur sinirlari digina
¢cikma durumunda bashakem didugu ile stire durdurulur ve arag o boélimdinin
basindan baslatilir. Araca yapilan midahale, yarismaciya verilen 8 midahale
hakkindan biri olarak sayilr.

Tekrar baslama durumunda aracin en arka kismi parkur boluminutn basindaki tahtaya
degmek zorundadir. Degmemesi halinde hakem tekrar yerlestiriimesi igin uyarida
bulunacaktir.

Yarigsma baglama dudugunuin ¢alinmasindan itibaren sure; midahale haklarinda,
teknik molada ve parkur disina ¢ikma durumlari disinda durdurulmayacaktir. Aracin
takilmasi veya saplanmasi gibi durumlarda yaris devam ediyor kabul edilir ve slre
durdurulmaz.

Yarigma bitisi parkurlarin sonundaki ilgili alani aracin tamami gegince olacaktir.
Yarigsmacilar her seferinde bulundugu parkurdan bir sonraki parkur baslangicina
atlayabilir. Gegcilen parkura geri donllemez ve o parkurdan puan alinamaz. Gegme
hakki mudahale olarak sayilir ve mudahale hakkinda bahsedilen kurallar gegme hakki
icin de gecerlidir.

Parkura kasitli olarak zarar veren robotlar hakem karari ile diskalifiye edilecektir.
Robotlarda tehlikeli bir durum gdzlenirse (duman, kisa devre, ates vs.) hakem yarisa
mudahale edebilir.

Elektronik, mekanik ve yazilimsal becerinin dl¢uldigu bu yarista hazir kit kullandigi
tespit edilen robotlar diskalifiye edilir. (RC ara¢ gévdeleri, hazir diferansiyeller vb.)
Yarigsmacilar ¢agrildiktan itibaren maksimum 5 dakika icinde yarisma alaninda olmak
zorundadir. Aksi takdirde diskalifiye edilir.

Robot maksimum 10 dakikada parkuru tamamlamak zorundadir. Siresi biten
robotlarin yarismasi sonlandirilir.

Parkur her gerekli gorildiginde tekrardan suyun eklenmesi, camurun diizeltiimesi vb.

islemler igin yenilenir.




PARKURUN TANIMLANMASI

Parkur genisligi en dar 60 cm’dir.

Bu sene eklenen kdépri parkurunun distan disa genisligi 40 cm’dir.

Parkurdaki her bir b6lme tahta malzeme ile ayriimistir.

Deneme parkuru olmayacaktir.

Parkur dogal bir parkur olarak tasarlanmistir. Zeminin yapisi, su miktari, gamur
yogunlugu, malzeme yerlesimi, ylzey slrtinmesi ve benzeri unsurlar ¢gevresel
kosullar ve yaris akisi nedeniyle kiguk farkliliklar gosterebilir. Yarismacilarin art arda

yarismasindan kaynaklanan bu degisiklikler parkurun dogal yapisinin bir parcasi kabul
edilir ve yarismanin amaci dahilindedir.

YARISMA ALANI

Yarigsma alani bant ya da serit benzeri malzemeler ile olusturulacaktir.

Yarisma esnasinda sadece 0 an yarigan yarismaci ve hakemler yarisma alaninda
bulunabilecektir.

Yarigsma esnasinda yarismacidan baska bir yarismaci yarisi olumsuz sekilde
etkileyecek sekilde yarisma alanina giris yaptigi tespit edilirse diskalifiye edilecektir.

ilk glin kayit yaptiran yarismacilar o giin icinde yarismalidir. Aksi takdirde yarisma
haklarini KAYBEDERLER.




ORNEK PARKUR

TAHTEREVALLI




